."

CI2 — Kholle - Orientation de parabole 2025

Le systeme d’orientation d’antenne ci-contre permet, grace a une télécommande, de régler a distance
I'orientation de sa parabole afin d’optimiser la réception des chaines de télévision. Pour cela, le vérin électrique
est alimenté en énergie électrique par le préactionneur, de fagon a faire rentrer ou sortir la tige et obtenir ainsi
la position de antenne désirée.

Antenne 1

\ o

/

Tige vérin
<« électrique 3

Support 0 e

Corps vérin
electrigue 2

Une représentation 2D du systeme d’orientation d’antenne est donnée ci-dessous.

/—( Paramétrage ) N

AC=L7F,
AB=I15%

a](,‘) : Paramétre de mouvement de I'antenne 1 par rapport au support 0.

o, (r): Parameétre de mouvement du corps 2 par rapport au support 0.

/l(f) : Paramétre de mouvement de la tige 3 par rapport au corps 2 (distance BC).

Remarque : Toutes les liaisons sont des liaisons pivot, sauf la liaison entre le corps et la tige du vérin qui est
modélisable par une liaison pivot glissant.

Question 1  Réaliser le graphe des liaisons du mécanisme.

Question 2  Réaliser le schéma cinématique du systéme dans le plan (O, 2, 99) et mettre le paramétrage et
les reperes nécessaires.

Question 3  Ecrire pour chaque liaison le torseur cinématique associé.
Question 4 Identifier le parametre d’entrée et le parameétre de sortie du mécanisme.
Question 5 Réaliser les figures de changement de base.

Question 6 Déterminer la loi entrée-sortie du mécanisme par fermeture géométrique.
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